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ABSTRAK

Pemberian pakan ikan merupakan hal yang penting, memberi pakan ikan
di akuarium atau di kolam seringkali menjadi kendala karena pekerjaan
atau aktivitas lain. Selain pemberian pakan, pemelihara ikan juga
khawatir dengan pergantian air yang berkala dikarenakan semakin lama
air dalam akuarium akan berkurang tingkat kejernihan airnya dan
akuarium akan menimbulkan bau yang menggangu. Pada tugas akhir ini
dibuat alat pemberi pakan ikan dan pengganti air akuarium berbasis IOT
yang bertujuan untuk membantu pemelihara ikan hias dalam pemberian
pakan dan penggantian air yang dapat di kendalikan dari jarak jauh
melalui smartphone android untuk mengatasi masalah tersebut. Cara
kerja alat ini dimulai dengan mengatur jadwal pemberian pakan melalui
aplikasi smartphone android, jika waktu pada RTC sesuai dengan jadwal
yang telah diatur maka pakan akan keluar. Kemudian jika sensor
turbidity mendeteksi tingkat kekeruhan air melebihi 10 NTU, maka
pompa DC akan menyala untuk menguras air. Kemudian jika sensor
ultrasonik mendeteksi ketinggian air sudah mencapai seperempat maka
pompa DC akan mati. Setelah itu solenoid valve akan menyala untuk
mengisi air ke dalam akuarium. Berdasarkan hasil pengujian pemberian
pakan dan pengantian air yang telah dilakukan, pemberian pakan dapat
bekerja secara otomatis menggunakan motor servo jika waktu pada RTC
sesuai dengan waktu yang diatur pada aplikasi smartphone android,
serta penggantian air dapat bekerja secara otomatis berdasarkan nilai
kekeruhan air yang diseteksi sensor turbidity. Jika nilai kekeruhan lebih
besar dari 10 NTU maka pompa DC akan menyala untuk mengeluarkan
air keruh dari akuarium kemudian solenoid valve akan menyala untuk
mengisi air bersih kedalam akuarium.

Kata Kunci : pakan ikan dan pengganti air otomatis, ESP8266, modul
RTC, sensor turbidity, sensor ultrasonik.



ABSTRACT

Feeding fish is important, feeding fish in an aquarium or in a pond is
often an obstacle due to work or other activities. In addition to feeding,
fish keepers are also worried about regular water changes because the
longer the water in the aquarium will decrease the water clarity level
and the aquarium will cause a disturbing odor. In this final project, an
I0T-based fish feeder and aquarium water replacement tool is made
which aims to help ornamental fish keepers in feeding and water
replacement that can be controlled remotely via an android smartphone
to overcome these problems. The way this tool works begins by setting
the feeding schedule through the android smartphone application, if the
time on the RTC is in accordance with the schedule that has been set,
the feed will come out. Then if the turbidity sensor detects a water
turbidity level exceeding 10 NTU, the DC pump will turn on to drain the
water. Then if the ultrasonic sensor detects the water level has reached
a quarter then the DC pump will turn off. After that the solenoid valve
will turn on to fill water into the aquarium. Based on the results of the
feeding and water replacement tests that have been carried out, feeding
can work automatically using a servo motor if the time on the RTC
matches the time set on the android smartphone application, and water
replacement can work automatically based on the turbidity value of the
water set by the turbidity sensor. . If the turbidity value is greater than
10 NTU then the DC pump will turn on to remove cloudy water from the
aquarium then the solenoid valve will turn on to fill clean water into the
aquarium.

Keywords : fish feed and automatic water change, ESP8266, RTC
module, turbidity sensor, ultrasonic sensor.
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VCC
GND

SDA
SCL
NC
NO
DC
AC
PIN
NTU
10T
Cm

DAFTAR SINGKATAN

: Voltage Common Collector

: Ground

: Volt

: Serial Data

: Serial Clock

- Normally Closed

- Normally Open

: Direct Current

. Alternating Current

: Personal Identification Number
: Nephelometric Turbidity Unit
. Internet Of Things

: Centimeter
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Error
Control
Monitoring

Sistem

Aktuator

Wifi

Android
Aplikasi
Platform

Internet

Hadware
Software

Wiring

DAFTAR ISTILAH

: Kesalahan.
: Pengawasan, pemeriksaan, pengendalian.

Aktifitas yang ditunjukan untuk memberikan
informasi tentang sebab dan akibat dari suatu
kebijakan yang sedang dilaksanakan.

Kumpulan atau himpunan dari suatu unsur,
komponen, atau variable yang terorganisasi, saling
berintrasksi, saling tergantung satu sama lain dan
terpadu.

: Sebuah peralatan mekanis untuk menggerakan atau
menggontrol sebuah mekanisme atau sistem.

: Teknologi jaringan nirkabel yang menggunakan
gelombang radio untuk menyediakan akses internet
tanpa kabel dengan kecepatan tinggi.

. merupakan salah satu sistem oprasi yang berbasis
mobile.

. Program yang siap untuk dipakai, dibuat untuk
melaksanakan pemakainya.

. teknologi yang digunakan sebagai dasar dimana
aplikasi, proses, atau teknologi lain dikembangkan.

Sebuah  sistem  komunikasi  global  yang
menghubungkan komputer — computer dan jaringan —
jaringan computer diseluruh dunia.

: Semua jenis komputer yang ada pada sistem yang
mana bagian fisiknya dapat terlihat kasat mata.

: data yang diprogaram, disimpan, dan diformat secara
digital dengan fungsi tertentu.

: pemasangan perkabelan pada rancangan elektrik
sistem.
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