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ABSTRAKS 

Metalografi merupakan suatu proses pengujian untuk mengetahui struktur 

mikro dari suatu material. Spesimen yang akan digunakan memerlukan permukaan 

yang rata dan halus. Berdasarkan hal tersebut maka diperlukan perancangan mesin 

polish double disk dengan penambahan holder penjepit benda kerja, mesin ini 

diharapkan dapat membantu mahasiswa Teknik Mesin dalam proses pembelajaran 

di laboratorium Teknik Mesin. Adanya holder dapat meningkatkan aspek 

keselamatan, dan benda kerja yang tegak lurus dijepit oleh clamp dapat mencapai 

kehalusan yang sama sebesar N7 pada permukaan spesimen. Mesin ini juga telah 

memiliki 2 pompa air yang dapat diatur penggunaan nya oleh sensor. 

Metode perancangan yang digunakan dalam melakukan perancangan mesin 

polish double disk dengan penambahan penjepit benda kerja menggunakan 

pendekatan metode VDI 2222. Aplikasi yang digunakan dalam melakukan desain 

gambar yaitu Software Solidworks 2018. Untuk melakukan upload dari sistem 

program sensor ke komponen Arduino menggunakan Software IDE Arduino. 

Berdasarkan metode yang digunakan, didapat hasil desain wujud rangka 

mesin dan desain wujud holder. Perhitungan elemen mesin didapat hasil daya motor 

yang digunakan sebesar 0,24 kW, diameter poros 20 mm, transmisi yang digunakan 

menggunakan sabuk gilir nomor 94 Xl, umur bantalan yang dihasilkan 17 tahun 3 

bulan. Material rangka mesin menggunakan besi hollow galvanis ukuran 

30x30x1mm, rangka penampang dudukan pillow block menggunakan besi siku, 

rangka holder menggunakan besi hollow. Sedangkan pengujian sensitivitas sensor, 

sensor akan bekerja apabila jarak sensor dengan benda kerja 20-25 cm.  
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ABSTRACT 

Metallography is a testing process to determine the microstructure of a 

material. The specimen to be used requires a flat and smooth surface. Based on this, 

the design of a double disk polishing machine with the addition of a workpiece 

clamping holder is necessary. This machine is expected to assist Mechanical 

Engineering students in the learning process in the Mechanical Engineering 

laboratory. The presence of a holder can enhance safety aspects, and workpieces 

that are vertically held by a clamp can achieve the same level of smoothness, N7, 

on the surface of the specimen. This machine also has 2 water pumps that can be 

controlled by sensors. 

The design method used in creating the double disk polishing machine with 

the addition of a workpiece clamp employs the VDI 2222 method. The application 

used for designing the drawings is Solidworks 2018. For uploading the sensor 

program from the system to the Arduino components. the Arduino IDE software is 

utilized. 

 Based on the methods used, the results include the design of the machine 

frame and holder. The calculation of the machine elements produced in a motor 

power of 0.24 kW, a shaft diameter of 20 mm, a transmission using belt number 94 

XL, and a bearing lifespan of 17 years and 3 months. The machine frame material 

uses galvanized hollow steel with a size of 30x30x1mm, the frame for the pillow 

block support uses angle iron, and the holder frame uses hollow steel. In terms of 

sensor sensitivity testing, the sensor will operate when the distance between the 

sensor and the workpiece is 20-25 cm.  
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