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ABSTRAK

Salah satu pekerjaan dalam hal pengiriman ialah jasa kirim paket
barang. Salah satu langkah dalam pekerjaan ini adalah mengukur beban
dari paket dan volumenya. Selama ini pengukuran dilakukan secara
terpisah dan manual menggunakan timbangan dan penggaris atau
meteran. Maka dalam hal ini untuk memudahkan pekerja dalam
melakukan pengukuran maka dibuatlah suatu alat yang bisa melakukan
pengukuran beban dan volume secara otomatis. Alat ini menggunakan
mikrokontroler Esp32 yang bisa menghubungkan alat dengan webstite,
sensor ultrasonik berfungsi untuk mendeteksi jarak atau ukuran benda
secara otomatis, dan sensor load cell berfungsi sebagai pendeteksi beban
benda. Pengujian sensor ultrasonik dengan membandingkan pengukuran
didapatkan selisih rata rata 0,79 cm pada empat kali percobaan setiap
sensornya. Hasil pengujian sensor load cell didapatkan selisih kurang
dari 3 gram pada percobaan berat kurang dari 1000 gram, dan selisih
kurang dari 39,5 gram pada percobaan berat lebih dari 1000 gram.
Untuk hasil data pengukuran ditampilkan pada layar LCD sehingga
mempermudah dalam pembacaan.

Kata kunci : Berat, Dimensi, Paket, Esp32, Sensor Ultrasonik, Load
cell



ABSTRACT

One of the jobs in terms of delivery is a package delivery service.
One of the steps in this work is measuring the load of the package and
its volume. So far, measurements have been carried out separately and
manually using a scale and a ruler or meter. So in this case to make it
easier for workers to take measurements, a tool is made that can
measure load and volume automatically. This tool uses an Esp32
microcontroller that can connect the tool to the webstite, the ultrasonic
sensor functions to detect the distance or size of objects automatically,
and the load cell sensor functions as a detector of the object's load.
Ultrasonic sensor testing by comparing measurements obtained an
average difference of 0.79 cm in four trials of each sensor. The results of
the load cell sensor test showed a difference of less than 3 grams in an
experimental weight of less than 1000 grams, and a difference of less
than 39.5 grams in an experiment weighing more than 1000 grams. The
measurement data results are displayed on the LCD screen making it
easier to read.

Keywords : Weight, Dimension, Package, Esp32, Ultrasonik Sensor,
Load Cell
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DAFTAR ISTILAH

. Diagram alir atau bagan yang mewakili algoritma.

Alir kerja atau proses, yang menampilkan langkah
langkah dalam bentuk simbol-simbol grafis dan
urutannya dihubungkan dengan panah. Diagram ini
mewakili ilustrasi atau penggambaran penyelesaian
masalah.

: Suatu perencanaan alat yang mana di dalamnya

terdapat inti dari pembuatan sebuah alat atau modul
tersebut.

: Ukuran jumlah terjadinya sebuah peristiwadalam

satuan waktu. Satuan yang digunakan adalah hertz,
menunjukan banyak puncak panjang gelombang
yang melewati titik tertentu per detik.

. Banyaknya energi untuk mengalirkan setiap

muatan listrikdari satu titik ke tiitik lain dalam
kawat pengantar. Beda potensial juga diartikan
sebagai perbedaan jumlah muatan positif yang
dimiliki dua atau lebih benda bermuatan listrik.

: Ukuran yang berupa panjang, lebar, tinggi, luas,

volume, dll

. Predeksi atau perkiraan
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12C : Inter Integrated Circuit

IDE : Integrated Development Enviroment
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LCD : Liquid Crystal Display
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DAC : Digital to Analog Converter

cm : Centimeter

mm : Millimeter
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