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ABSTRAK 

  

Cilacap merupakan salah satu daerah yang bisa menghasilkan pakcoy dan 

cesin. Lebih tepatnya didaerah pesisir pantai seperti di Desa Karanganyar, 

Kecamatan Adipala. Traktor merupakan salah satu alat bantu yang digunakan 

dalam pengolahan tanah. Traktor yang digunakan pada sawah memiliki mata 

bajak di belakang, sedangkan untuk perkebunan memiliki mata bajak sekaligus 

menjadi roda dan bisa disebut kultivator. Kultivator memiliki bagian rangka 

mesin, motor penggerak, pisau rotary, dan sweeper. Kultivator yang ada sekarang 

menggunakan penggerak motor bakar dengan bahan bakar bensin dan diesel, 

namun pada penggunannya di lapangan para petani memiliki masalah yaitu harga 

bahan bakar minyak yang semakin mahal. Sehingga dibutuhkan kultivator dengan 

penggerak motor listrik. 

Tujuan yang ingin dicapai dalam tugas akhir ini yaitu merancang dan 

membangun rangka dan pisau rotary pada kultivator. Menghitung kekuatan 

rangka dan proses produksi pisau rotary pada kultivator. Menguji fungsi dari 

kultivator. Perancangan mengacu pada jurnal-jurnal yang ada pada tinjauan 

pustaka.  

Hasil yang didapat yaitu rangka mesin kultivator menggunakan besi siku 

40 × 40 × 1,5 mm dan kemudi mesin menggunakan pipa galvanis ¾ inchi. Bahan 

pisau rotary menggunakan plat besi 4mm dengan dimensi 250 × 50 mm. 

Kultivator diuji untuk membajak bedengan dengan lebar  30cm × 500cm. Hasil 

yang didapatkan yaitu kultivator perlu membajak dua kali hingga bedengan 

menjadi gembur.  

 

Kata kunci : perancangan, proses produksi, rangka, pisau rotary, mesin kultivator 
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ABSTRACT 

 

Cilacap is one of the area that can produce pak choy and mustard green. 

More precisely in coastal areas such as Karanganyar Village, Adipala 

Subdistrict. Tractors are one of the tools used in land cultivation. Tractors used in 

rice field have plowshare at the back, while for plantations they have plowshares 

as well as wheels behind, while for plantations it has a plow blade as well as a 

wheel and can be called a cultivator. The cultivator has a machine frame, motor, 

rotary blade, and sweeper.The current cultivator uses a fuel motor with gasoline 

and diesel fuel, however in the field, farmers have a problem, namely the price of 

fuel oil, which is increasingly expensive. Therefore, a cultivator with an electric 

motor is needed. 

The purpose of this final project is to design and build a frame and rotary 

blade on the cultivator. Calculating the strength of the frame and the production 

process of the rotary blade on the cultivator. Testing the function of the cultivator. 

The design refers to the journals in the literature review of journals.  

Cultivator machine used 40 × 40 × 1.5 mm angle iron and ¾ inch 

galvanized pipe. Rotary blade material used 4mm iron plate with dimensions of 

250 × 50 mm. The cultivator was tested to plow a bed of 30cm × 500cm wide. It 

can also be obtained that cultivator needs to plow twice until it becomes loose. 

 

Keywords: design, production process,  frame, rotary blade, cultivator machine 
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𝝅 = Nilai konstanta (3,14) 

𝒅 = Diameter gurdi (mm) 
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