
 
 

LAMPIRAN 1 

DASAR PERHITUNGAN SULARSO 

 

Lampiran 1. A  Tabel faktor koreksi daya karena variasi beban (Sularso & Suga, 

2004) 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 



 
 

Lampiran 1. B  Tabel Tipe, ukuran dan pemakaian (Sularso & Suga, 2004) 

 

Lampiran 1. C  Tebel jumlah gigi minimum yang diijinkan (Sularso & Suga, 

2004) 

 

 

 

 

Putaran puli kecil 

(rpm) 

Penampang sabuk 

XL L H XH XXH 

3500 12 16 20   

1750 10 14 18 26 26 

1160 10 12 16 24 24 

870    22 22 



 
 

Lampiran 1. D  Tabel faktor koreksi untuk berbagai J.G.T. (Sularso & Suga, 

2004) 

J.G.T. ft 

6- 1,0 

5-6 0,8 

4-5 0,6 

3-4 0,4 

2-3 0,2 

Lampiran 1. E  Tabel faktor koreksi daya (Sularso & Suga, 2004) 

 

 

 

 

 

Lampiran 1. F  Tabel harga Sf1 dan Sf2 (Sularso & Suga, 2004) 

Jenis bahan Sf1 Sf2 

Bahan SF dengan kekuatan yang 

dijamin 
5,6 1,3 – 3,0 

Bahan S – C dan Baja Paduan 6,0 1,3 – 3,0 

 

Lampiran 1. G  Tabel kekuatan tarik baja karbon (Sularso & Suga, 2004) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

Daya yang ditransmisikan fc 

Daya rata rata yang diperlukan 1,2 – 2,0 

Daya maksimum yang diperlukan 0,8 – 1,2 

Daya normal 1,0 – 1,5 



 
 

Lampiran 1. H Tabel harga faktor Cb (Sularso & Suga, 2004) 

 

 

 

 

 

Lampiran 1. I Tabel faktor koreksi momen puntir  (Sularso & Suga, 2004) 

 

 

 

 

 

Lampiran 1. J Tabel faktor-faktor V, X, Y, dan X0,Y0 (Sularso & Suga, 2004) 

 

 

 

 

Pembebanan Cb 

Diperkirakan terjadi beban lentur 1,2-3,0 

Diperkirakan tidak terjadi beban 

lentur 
1,0 

Beban yang dikenakan Kt 

Halus 1,0 

Sedikit  kejutan dan tumbukan 1,0 – 1,5 

Kejutan atau tumbukan besar 1,5 – 3,0 



 
 

LAMPIRAN 2 

KATALOG PULLEY DAN SABUK 

 

Lampiran 2. A Tabel sabuk tipe XL (Design Manual Timing Belt, MITSUBOSHI) 

 

 

 Lampiran 2. A Tabel kapasitas daya yang ditransmisikan setiap inch (25,4 mm) 

lebar sabuk gilir untuk tipe XL (Design Manual Timing Belt, MITSUBOSHI) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 
 

LAMPIRAN  3 

KATALOG BEARING 

 

Lampiran 3.A Tipe bearing 

 

 

 

 



 
 

LAMPIRAN 4 

BILL OF MATERIAL 

 

No. Nama Komponen Qty Harga per 

Satuan (Rp) 

Total Harga (Rp) 

1 Alumunium dural ukuran 

300×300×10 mm 

2 100.000 200.000 

2 Alumunium dural ukuran 

250×250×10 mm 

2 100.000 200.000 

3 Alumunium dural ukuran 

150×150×30 mm 

2 100.000 200.000 

4 Pipa stainless steel 

ukuran ⌀1inch×600mm 

1 150.000 150.000 

5 Flange pipa galvanis ¾ 

inch 

1 60.000 60.000 

6 As ST60 

⌀20mm×1000mm 

2 120.000 240.000 

7 As alumunium 

⌀3inch×100mm 

1 35.000 35.000 

8 Besi hollow ukuran 

30×30 panjang 6m 

2 135.000 270.000 

9 Plat Besi tebal 1mm 

ukuran 1000×1000mm 

1 100.000 100.000 

10 Plat alumunium tebal 

3mm ukuran 

1000×1000mm 

1 180.000 100.000 

11 As ST60 

⌀25mm×600mm 

1 100.000 100.000 

12 As ST60 

⌀40mm×100mm 

1 35.000 35.000 



 
 

13 Linear Bearing LM16UU 

16mm bore 

2 19.000 38.000 

14 Shaft support SHF 16 2 15.000 30.000 

15 Ball bearing 6808 2RS 

ukuran 40×52×7mm  

1 50.000 50.000 

16 Ball bearing 6806 2RS 

ukuran 20×28×7mm 

1 45.000 45.000 

16 Timming pulley 80 teeth 

HTD 3M 

2 95.000 190.000 

17 Timming pulley 12 teeth 

HTD 3M 

2 23.000 46.000 

18 Timming belt ukuran 

380mm W10mm 

2 25.000 50.000 

19 Ballscrew SFU1605 1 350.000 350.000 

20 Motor Stepper 57 NEMA 

23 torsi 2 Nm 

2 250.000 500.000 

21 Band heater 

⌀30mm×35mm 

4 50.000 200.000 

22 Thermostat digital 

control Rx-100 

1 150.000 150.000 

23 Thermocouple type k 

panjang 1m 

1 35.000 35.000 

24 Arduino UNO 2 50.000 100.000 

25 Driver motor TB6560 2 50.000 100.000 

26 Power supply 12V 20A 1 135.000 135.000 

27 Power supply 12V 10A 1 90.000 90.000 

28 MCB 10A  1 45.000 45.000 

29 Kontaktor 20A 1 50.000 50.000 

30 SSR 1 50.000 50.000 



 
 

31 Modul adjuster stepdown 

DC 

1 25.000 25.000 

32 Push button ON dan OFF 2 25.000 50.000 

33 Panel listrik box 1 185.000 185.000 

34 Pilot lamp warna hijau 1 12.000 12.000 

35 Saklar 2 5.000 10.000 

36 Box power supply 1 15.000 15.000 

37 Kabel jumper pelangi 2 10.000 20.000 

38 Kabel serabut (warna 

merah dan hitam) 

12 4.000 48.000 

39 Pelindung kabel 1meter 3 9.000 27.000 

40 Baut M8 kunci L 8 1.000 8.000 

41 Baut M14 4 3.000 12.000 

42 Mur M14+ring 8 1.000 8.000 

43 Baut plus M4 8 1.000 8.000 

44 Mur M4  8 1.000 8.000 

45 Baut M4 kunci L 2 1.000 2.000 

46 Mur M4 2 1.000 2.000 

Total Harga Keseluruhan Rp 4.462.000 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 
 

LAMPIRAN 5 

DOKUMENTASI PROSES PEMBUATAN MESIN PLASTIC INJECTION 

MOLDING 

 

          

```     

 



 
 

LAMPIRAN 6 

PROGRAM ARDUINO UNTUK MOTOR STEPPER 

 

Progam 1 pada screw extruder 

int Distance = 0; // Langkah Awal Di set menjadi 0 

 

void setup() { 

  // Pin 8 = CW+ 

  // Pin 9 = CLK+ 

    pinMode(8, OUTPUT);// Output pin 8 

    pinMode(9, OUTPUT);// Output pin 9 

    digitalWrite(8, LOW); // Daya tidak masuk ke pin 8 

    digitalWrite(9, LOW); // Daya tidak masuk ke pin 9 

} 

 

void loop() {  

    digitalWrite(9, HIGH);// Daya masuk ke pin 9 

    delayMicroseconds(60); // Untuk mengatur kecepatan motor 

    digitalWrite(9, LOW);// Daya tidak masuk ke 9 

    delayMicroseconds(0);// Agar putaran 1 arah 

 

    Distance = Distance + 1; // Menambahkan 1 step 

 

    if (Distance == 40000) // Untuk menentukan jumlah langkah Yang ingin dicapai 

     { 

        delay(5000); // Untuk Mengatur Delay 

        Distance = 0; // Selalu Mengulang ke Langkah awal yaitu 0   

    } 

} 

 

 



 
 

Progam 2 untuk ballscrew 

 

//* Example sketch to control a stepper motor with TB6560 stepper motor driver, 

AccelStepper library and Arduino: acceleration and deceleration. More info: 

https://www.makerguides.com */ 

 

// Include the AccelStepper library: 

#include "AccelStepper.h" 

 

// Define stepper motor connections and motor interface type. Motor interface 

type must be set to 1 when using a driver: 

#define dirPin 2 // Pin CW+ 

#define stepPin 3 // Pin CLK+ 

#define motorInterfaceType 1 

 

// Create a new instance of the AccelStepper class: 

AccelStepper stepper = AccelStepper(motorInterfaceType, stepPin, dirPin); 

 

void setup() { 

  // Set the maximum speed and acceleration: 

  stepper.setMaxSpeed(15000000); 

  stepper.setAcceleration(1000000); 

} 

 

void loop() { 

  // Tentukan Langkah yang Ingin Dicapai: 

  stepper.moveTo(98000); 

  //Jumlah Langkah Sebelum Delay 1 detik 

  stepper.runToPosition(); 

 

  delay(5000);//delat pada posisi awal 



 
 

 

  // Kembali ke posisi 0: 

  stepper.moveTo(0); 

  stepper.runToPosition(); 

 

  delay(5000);//delay pada posisi akhir 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 
 

LAMPIRAN 7 

QUISIONER 

 

 

 

 



 
 

 

 

 

 



 
 

LAMPIRAN 8 

BIODATA PENULIS 
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Cilacap.  
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