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ABSTRAK 

 

Peningkatan kebutuhan padi sebagai salah satu sumber makanan pokok, 

mendorong petani untuk mencari cara untuk meningkatkan produksi tanpa merusak 

lingkungan. Penerapan energi terbarukan menjadi solusi penting untuk mencapai 

pertanian berkelanjutan. Masalah tersebut juga dihadapi oleh Kelompok Tani 

Sumber Rejeki di Kebumen Jawa Tengah, khususnya pada proses penanaman padi 

yang dilakukan secara manual sehingga memakan waktu dan biaya tinggi. Mesin 

penanam (transplanter) padi menjadi alternatif teknologi yang dapat diterapkan. 

Tujuan dari rancang bangun mesin transplanter padi yaitu untuk merancang 

membuat dan uji fungsi transmisi serta uji hasil mesin transplanter padi. 

Mesin transplanter padi yang dirancang menggunakan motor listrik DC 600 

watt sebagai penggerak dan panel surya 85 watt peak untuk mengisi baterai 12 volt 

50 Ah. Sistem transmisi yang digunakan yaitu sprocket dan rantai. Metode yang 

digunakan dalam rancang bangun mesin transplanter dengan pendekatan metode 

pahl and beitz. Perhitungan elemen mesin meliputi rantai, sprocket, poros, bantalan 

dan pasak dilakukan untuk memastikan sistem transmisi berfungsi dengan baik. 

Hasil pengujian menunjukkan bahwa sistem transmisi mesin transplanter 

padi berfungsi dengan baik, dengan pengukuran putaran poros menggunakan 

tachometer. Uji hasil penanaman menunjukkan variasi kecepatan putaran 

menghasilkan jarak tanam yang seragam, yaitu rata-rata 29 cm pada 40-69 rpm dan 

26,6 cm pada 70-100 rpm. Penggunaan mesin ini diharapkan dapat mempersingkat 

waktu penanaman dan mengurangi biaya, serta mendukung pertanian yang ramah 

lingkungan. 

 

Kata kunci: Transmisi, Transplanter, Padi, Rancang bangun, Energi terbarukan 
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ABSTRACT 

 

The increasing demand for rice as one of the staple food sources has 

encouraged farmers to look for ways to increase production without damaging the 

environment. The application of renewable energy is an important solution to 

achieve sustainable agriculture. The Sumber Rejeki Farmer Group in Kebumen, 

Central Java, is also facing this problem, especially in the process of planting rice 

which is done manually, making it time-consuming and costly.  

The rice transplanter machine is an alternative technology that can manage 

rice seedlings with the amount, depth, distance and planting conditions that can be 

uniformed. The rice transplanter machine designed uses a 600 watt DC electric 

motor as a driver and an 85 watt peak solar panel to charge a 12 volt 50 Ah battery. 

The transmission system used is sprocket and chain. The method used in the design 

of the transplanter machine with the Pahl and Beitz method approach. Calculation 

of machine elements including chains, sprockets, shafts, bearings and pegs is 

carried out to ensure the transmission system functions properly. 

The test results show that the transmission system of the rice transplanter 

machine functions properly, with the measurement of shaft rotation using a 

tachometer. The planting result test shows that the variation of rotation speed 

produces uniform planting distance, which is an average of 29 cm at 40-69 rpm 

and 26.6 cm at 70-100 rpm. The use of this machine is expected to shorten planting 

time and reduce costs, and support sustainable agriculture. 

 

Keywords: Transmission, Transplanter, Rice, Design, Renewable energy 
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C = beban nominal dinamis spesifik (kg) 

P  = beban equivalen dinamis (kg) 

𝐿ℎ = umur nominal bantalan (jam) 

V = faktor beban dinamis 

e = faktor ekuivalen 

D = diameter roda 

𝜋 = 3,24 

vc = kecepatan potong (m/menit) 

n = putaran spindle 

d = diameter benda kerja (mm) 

vf = kecepatan makan (mm/menit)  

f = gerak makan (mm/putaran) 

n = putaran spindle (rpm) 

lt = panjang pemesinan (mm)  

tc  = waktu pemotongan (menit) 

fz = gerak makan per gigi (mm/putaran)  

z = jumlah gigi (mata potong) 

d =  diameter luar pisau potong mesin frais (mm) 

lt = panjang benda + jarak awal + jarak akhir penyayatan (mm) 

 

 

 

 

 

 

 

 


