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ABSTRAK

Kemajuan teknologi membuat manusia menjadi semakin
mampu mengurangi berbagai pekerjaan pada bidang kehidupan salah
satunya pada bidang perdagangan yaitu proses penyortiran ayam
potong. Pada saat ini sortir ayam yang biasanya dilakukan di pasar —
pasar masih menggunakan cara tradisional. Pemisahan/sortir tersebut
masih belum menjalankan/menggunakan mesin otomatis.. Oleh
karena itu, dalam Tugas Akhir ini dibuat sebuah alat penyortir ayam
potong berdasarkan berat sebagai solusi yang lebih efisien dan efektif
untuk mengatasi masalah tersebut. Alat ini dilengkapi dengan sensor
berat load cell untuk mengukur berat ayam potong dan dua
mikrokontroler Arduino Mega sebagai pemroses sistem utama untuk
menghitung berat ayam potong dan ESP 32 untuk menghubungkan
printer dengan Arduino Mega. Kelebihan alat ini adalah
menampilkan hasil berat ke dalam bentuk struk menggunakan printer
yang terhubung ke ESP 32. Dengan menggunakan alat tersebut,
menimbang dan menyortir ayam potong dapat dilakukan secara
efisien, menghemat waktu, dan tenaga. Hasil pengujian menunjukkan
akurasi sensor load cell mencapai 99,62% dan tingkat presisi
mencapai 99,7%, hal ini membuktikan bahwa sensor load cell
memiliki akurasi dan presisi yang tinggi, sehingga dapat digunakan
dalam proses penyortiran. Pembacaan hasil load cell dan timbangan
digital menunjukkan hasil sesuai dengan yang diharapkan. Pemisah
atau penyortir ayam berfungsi dengan baik. Sistem cetak hasil berat
ayam potong dan harga baik sesuai dengan tujuan. Penyebab eror
pada pembacaan sensor karena ketidakseimbangan beban yang tidak
merata pada load cell dan gangguan mekanis seperti getaran yang
disebabkan oleh perputaran konveyor dan pendorong ayam potong
yang dapat menjadi faktor eror pada pembacaan load cell.

Kata Kunci : Rancang Bangun,Alat Sortir,Otomatis, Bobot



ABSTRACT

Technological advancements have enabled humans to increasingly
reduce various tasks in different aspects of life, one of which is in the
field of commerce, specifically the process of sorting slaughtered
chickens. Currently, the sorting of chickens, which is typically done
in markets, still employs traditional methods. The separation or
sorting process has not yet been automated. In this context,
individuals have vulnerabilities, one of which is becoming easily
fatigued by the same repetitive activities. Therefore, in this Final
Project, a device for sorting slaughtered chickens based on weight is
developed as a more efficient and effective solution to address this
issue. This device is equipped with a weight sensor called a load cell
to measure the weight of the slaughtered chicken, and two Arduino
Mega microcontrollers serve as the main processing system to
calculate the weight of the slaughtered chicken, while an ESP 32 is
utilized to connect the printer with the Arduino Mega. The advantage
of this device is that it displays the weight results in the form of a
receipt using a printer connected to the ESP 32. By utilizing this
device, weighing and sorting slaughtered chickens can be conducted
efficiently, saving time and energy. The test results demonstrate that
the accuracy of the load cell sensor reaches 99.71%, and the
precision level reaches 99.68%. This substantiates that the load cell
sensor possesses high accuracy and precision, thus making it suitable
for the sorting process. Readings from the load cell and digital scale
exhibit results as anticipated. The chicken separator functions
effectively. The system for printing the weight and price of the
slaughtered chicken performs well in line with the intended purpose.
The causes of errors in sensor readings are due to uneven load
distribution on the load cell and mechanical disruptions such as
vibrations caused by the rotation of the conveyor and the pusher of
the slaughtered chickens, which can contribute to errors in load cell
readings.

Keywords : Design Build of, Automated, Weight, Sorting
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