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ABSTRAK 

 
Penelitian ini bertujuan untuk merancang mesin penggulung 

kumparan transformator sistem otomatis berbasis mikrokontroler 

atmega 328 untuk menggantikan sistem manual. Alasan utamanya 

adalah mengurangi resiko kesalahan-kesalahan yang mungkin dapat 

ditimbulkan oleh operator pengguna mesin manual, meningkatkan 

efisiensi kerja mesin dan alat, dan peningkatan produktivitas kerja. 

Metodologi penelitian ini adalah penelitian eksperimental yang terdiri 

atas tahap perencanaan, tahap perancangan dan pembuatan, tahap 

pengujian dan analisa serta tahap finalisasi. Tahap perencanaan 

meliputi desain rancangan, membuat gambar kerja, dan penyediaan 

material dan peralatan. Kemudian, tahap pembuatan meliputi 

pembuatan komponen mekanik, rangkaian listrik dan program 

mikrokontroler. Pengujian yang dilakukan meliputi pengujian 

kecepatan penggulungan dan keakuratan penggulungan. Penelitian ini 

menghasilkan mesin dengan penggerak motor stepper, keypad sebagai 

entry data jumlah lilitan, lebar koker, dan diameter kawat email, LCD 

sebagai penampil jumlah lilitan, dan sensor optocoupler sebagai 

pencacah jumlah lilitan. Dari pengujian yang dilakukan diperoleh 

tingkat keakuratan sekitar 99,94 %, rata-rata waktu yang dibutuhkan 

untuk menggulung 1 lilitan dengan kecepatan 70,32 rpm adalah 0,74 

detik, 120,54 rpm 0,47 detik, dan 140,92 rpm  0,41 detik. Penggunaan 

Blynk berfungsi sebagai monitoring tegangan input dan output dari 

transformator berbasis internet of things. Dengan hasil tegangan dapat 

terbaca pada smartphone. 

 

Kata Kunci : Tegangan, Sensor, Blynk, NodeMCU ESP8266. 
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ABSTRACT 

 
This study aims to design an automatic sistem transformer coil 

winding machine based on the ATmega 328 microcontroller to replace 

the manual sistem. The main reason is to reduce the risk of errors that 

may be caused by manual machine user operators, to increase the work 

efficiency of machines and tools, and to increase work productivity. The 

methodology of this research is experimental research which consists of 

planning stage, design and manufacture stage, testing and analysis stage 

and finalization stage. The planning stage includes design design, making 

working drawings, and providing materials and equipment. Then, the 

manufacturing stage includes the manufacture of mechanical 

components, electrical circuits and microcontroller programs. The tests 

carried out include testing the speed of rolling and the accuracy of 

rolling. This research produces a machine with a stepper motor drive, a 

keypad as data entry for the number of turns, the width of the box, and the 

diameter of the enamel wire, an LCD as a display for the number of turns, 

and an optocoupler as a counter for the number of turns. From the tests 

carried out, the accuracy rate is around 99.94%, the average time needed 

to wind 1 coil at a speed of 70.32 rpm is 0.74 seconds, 120.54 rpm 0.47 

seconds, and 140.92 rpm 0 .41 seconds. The use of the Blynk functions as 

monitoring the input and output voltages of internet of things-based 

transformers. With the results of the voltage can be read on the 

smartphone. 

 

Keywords : Voltage, Blynk, NodeMCU ESP8266. 
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DAFTAR ISTILAH 

  
Monitoring  = Kegiatan yang mencakup pengumpulan, 

peninjauan ulang, pelaporan, dan tindakan atas 

informasi suatu proses yang sedang 

diimplementasikan.  

WiFi  = Sekumpulan standar yang digunakan untuk 

jaringan lokal nirkabel.  

AC  = Arus bolak balik.  

DC  = Arus searah.  

Interface  = Perangkat lunak yang memungkinkan program 

untuk bekerja dengan pengguna.  

Konfigurasi  = Suatu pembentukan susunan, settingan atau 

proses pembuatan wujud dari sebuah benda.  

I/O  = Masukan atau keluaran.  

PWM  = Teknik modulasi dengan mengubah lebar pulsa 

dengan nilai amplitudo dan frekuensi yang tetap.  

VIn = Tegangan masukan.  

VOut = Tegangan keluaran 

NIn = Lilitan masukan 

NOut = Lilitan keluaran 

PIn = Daya masukan 

POut = Daya keluaran 

IIn = Arus masukan 

IOut = Arus keluaran 
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DAFTAR SINGKATAN 
 

AWG = American Wire Guide 

WiFi  = Wireless Fidelity 

AC  = Alternating Current 

DC  = Direct Current 

IoT = Internet of Things 

LCD = Liquid Crystal Diode 

RISC = Reduced Instruction Set Computer 

PWM  = Pulse With Modulation 

CMOS = Complementary Metal Oxide Semiconductor 

cm = centimeter 

VCC = Volt Collector to Collector 

A = Ampere 

mA = miliAmpere 

V = Volt 

I/O = Input / Output 

USB = Universal Serial Bus 

SPI = Serial Peripheral Interface 

MIPS = Millions Instruction Per Second 

HMI = Human Machine Interface 

LED = Light Emitting Diode 

CT = Center Taped 

   

 

  


