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ABSTRAK

Perkembangan industri otomotif yang sangat pesat saat ini sangat
mengutamakan kenyamanan dan keamanan dalam berkendara. Salah satu faktor
utama dalam menunjang kenyamanan dan keamanan dalam berkendara adalah
sistem suspensi. Pegas berfungsi untuk menerima getaran atau goncangan dari roda
tidak menyalur ke bodi atau rangka kendaraan. Suspensi yang akan digunakan pada
Rancang Bangun Sistem Suspensi Pada Mobil Listrik Wijayakusuma 01 adalah tipe
independen double wishbone dengan pegas ulir. Tujuan tugas akhir ini untuk
merancang sistem suspensi, proses produksi, dan melakukan proses pengujian.

Metode penyelesaian menggunakan metode Pahl and Beitz karena
dibutuhkan perancangan konsep dan perancangan bentuk produk. Metode
penyelesaian diawali dengan membuat konsep, menggambar desain, proses
produksi dan proses pengujian. Penyelesaian tugas akhir ini diperlukan
menggunakan mesin perkakas seperti mesin gurdi, gerinda potong dan pengelasan
GMAW. Proses pengujian yang akan dilakukan meliputi pengujian ground
clearance, defleksi pegas dan pengujian secara visual.

Hasil dari perancangan dan proses produksi menghasilkan dimensi sistem
suspensi pada upper arm dengan panjang 230 mm dan lebar 130 mm serta lower
arm 270 mm dan lebar 170 mm dengan masing-masing tegangan yang dihasilkan
oleh kedua arm yaitu 17,396 N/mm? dan 10,173 N/mm?. Hasil rancangan
menghasilkan perhitungan beban maksimum pada pegas sebesar 584,693 kg. Total
waktu proses produksi terdiri dari proses pengukuran, pemotongan, gurdi, dan
pengelasan selama 6,31 jam. Hasil pengujian ground clearance dengan beban
maksimum 150 kg menghasilkan ground clearance sebesar 195 dan pengujian
defleksi pegas dengan beban 150 kg menghasilkan defleksi sebesar 16 mm. Proses
pengujian secara visual dikatakan layak dan aman karena saat kendaraan mengalai
oskilasi berdasarkan kriteria angka yang sudah ditentukan mendapatkan nilai rata-
rata 2. Sehingga disimpulkan cukup aman dan nyaman saat digunakan.

Kata kunci : independen, double wishbone, pegas, shock absorber, ground
clearance



ABSTRACT

The rapid development of the automotive industry today places great
emphasis on comfort and safety in driving. One of the main factors in supporting
comfort and safety in driving is the suspension system. The function of the spring is
to receive vibrations or shocks from the wheels not channeling to the body or
vehicle frame. The suspension to be used in the Suspension System Design on the
Wijayakusuma 01 Electric Car is an independent double wishbone type with screw
springs. The purpose of this final project is to design suspension systems,
production processes, and carry out testing processes.

The settlement method uses the Pahl and Beitz method because it requires
conceptual design and product shape design. The completion method begins with
creating a concept, drawing a design, the production process and the testing
process. Completion of this final project requires using machine tools such as
drilling machines, cutting grinders and GMAW welding. The testing process that
will be carried out includes ground clearance testing, spring deflection and visual
testing.

The results of the design and production process produce the dimensions of
the suspension system on the upper arm with a length of 230 mm and a width of 130
mm and the lower arm of 270 mm and a width of 170 mm with the respective stresses
generated by the two arms, namely 17.396 N/mm2 and 10.173 N/mm2 . The results
of the plan produce a calculation of the maximum load on the spring of 584.693 kg.
The total time for the production process consists of measuring, cutting, drilling
and welding for 6.31 hours. The results of the ground clearance test with a
maximum load of 150 kg produced a ground clearance of 195 and the spring
deflection test with a load of 150 kg produced a deflection of 16 mm. The visual
testing process is said to be feasible and safe because when the vehicle oscillates
based on predetermined numerical criteria it gets an average value of 2. So it is
concluded that it is quite safe and comfortable when used.

Keywords : independen, double wishbone, spring, shock absorber, ground
clearance
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