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ABSTRAK

Padi merupakan tanaman pangan utama yang ditanam di Indonesia
karena mayoritas masyarakatnya mengkonsumsi beras sebagai sumber
makanan utama. Peningkatan produksi dan perbaikan kualitas mutu
adalah suatu tuntutan bagi perkembangan usaha saat ini. Pengendalian
kualitas masih belum diterapkan dalam proses produksi sehingga
menghasilkan beras dengan mutu yang belum terjamin yang berakibat
pada menurunnya nilai jual beras tersebut. Mesin pemisah beras dan
menir yang dibuat pada tugas akhir ini merupakan solusi yang inovatif.
Mesin pemisah menir berfungsi untuk memisahkan kandungan menir
yang tercampur di dalam beras kepala maupun beras patah. Alat ini
dilengkapi menggunakan sensor berat yang berfungsi untuk menimbang
berat beras dan menir yang sudah terpisah, sensor ultrasonic berfungsi
untuk mendeteksi masukan beras dan menir yang akan dipisah. Alat ini
menggunakan mikrokontroler arduino uno dan esp8266 sebagai
pemroses sistem utamanya. Metode yang digunakan dalam tugas akhir
ini meliputi studi literatur, observasi peralatan yang sudah ada,
perancangan sistem, pengujian alat, perbaikan alat, dan penyusunan
laporan. Hasil pengujian menunjukkan bahwa alat berhasil melakukan
pemisahan antara beras dan menir dan pemantauan berat melalui aplikasi
android. Berdasarkan hasil pengujian, sensor berat beras memiliki
akurasi dan preisi sensor 99,40% dan 99,72%. Sensor berat menir
memiliki akurasi dan presisi sensor 99,53% dan 99,89%. Sensor
ultrasonic mendeteksi adanya beras pada jarak kurang dari atau sama
dengan 20 cm. Mesin berhasil memisah antara beras dan menir dengan
jumlah kehilangan terbesar sebesar 7 gram pada masukan beras dan
menir sebesar 2500 gram. Pemantauan berat pada aplikasi memiliki rata-
rata nilai error pada pengukuran beras sebesar 0,483% dan 0,579% pada
pengukuran menir.

Kata kunci: Mesin Pemisah Menir, Mikrokontroler, Internet of Things.



ABSTRACT

Rice is the main food crop grown in Indonesia because the majority of
people consume rice as their main food source. Increasing production
and improving quality is a demand for current business development.
Quality control has not yet been implemented in the production process,
resulting in rice with quality that is not guaranteed, which results in a
decrease in the selling value of the rice. The rice and groats separator
machine made in this final project is an innovative solution. The groats
separator machine functions to separate the contents of the groats which
are mixed in head and broken rice. This tool is equipped with a weight
sensor that functions to weigh the rice and groats that have been
separated, an ultrasonic sensor functions to detect the input of rice and
groats to be separated. This tool uses the Arduino Uno microcontroller
and the esp8266 as the main system processor. The methods used in this
final project include literature studies, observation of existing
equipment, system design, tool testing, tool repair, and report
preparation. The test results show that the tool successfully separates
rice and groats and monitors weight through an Android application.
Based on the test results, the rice weight sensor has sensor accuracy and
precision of 99.40% and 99.72%. The grain weight sensor has sensor
accuracy and precision of 99.53% and 99.89%. The ultrasonic sensor
detects the presence of rice at a distance of less than or equal to 20 cm.
The machine succeeded in separating between rice and groats with the
largest loss of 7 grams at the input of rice and groats of 2500 grams.
Monitoring the weight of the application has an average error value for
measuring rice of 0.483% and 0.579% for measuring groats.

Keywords: Groat Separating Machine, Microcontroller, Internet of
Things.
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Agraris
Komoditas

Pajale
GKG

Panen
Pasca Panen

Varietas
Premium
Mikrokontroler
loT

Smartphone

DAFTAR ISTILAH

: Berkaitan dengan peranian atau pertanian yang

melibatkan penggunaan tanah.

: Barang dagang atau produk yang bisa

diperdagangkan.

: Padi, jagung, kedelai, dan sejenisnya.
: Gabah padi yang sudah dikeringkan dan digiling

menjadi beras.

: Proses mengumpulkan hasil pertanian dari ladang.
: Kegiatan setelah panen yang termasuk dalam proses

produksi pertanian.

: Jenis atau variasi suatu tanaman atau produk
: Mutu atau kualitas yang lebih baik dari yang lain.
: Chip elektronik yang digunakan sebagai pengontrol

rangkaian elektronik..

: Konsep menghubungkan perangkat ke internet untuk

berkomunikasi dan bertukar data.

: Telepon seluler pintar yang memiliki kemampuan

lebih ari sekedar panggilan dan pesan.
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BPS
loT
AC
DC
PWM
LED
uUSB
IDE
MIT
SCK
1/0
Vin
GND
CLK
NO

DAFTAR SINGKATAN

: Gabah Kering Gilingan

: Badan Pusat Statistik

. Internet of Things
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: Direct Current

: Pulse Width Modulation

: Light Emitting Diode

: Universal Serial Bus

. Integrated Development Environment
: Massachusetts Institute of Technology
: Serial Clock

> Input/Output

: Input Voltage

: Ground

: Clock

: Normally Open
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