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ABSTRAK 

Metode penangkapan yang digunakan oleh nelayan indonesia lebih 

banyak masih menggunakan metode dan alat tangkap tradisional seperti 

lampu terapung yang biasa dikenal dengan istilat “ngoncor” dan teknik 

memukul permukaan laut yaitu “jegul”. Teknik penangkapan diatas 

memang sederhana dan relatif ekonomis, namun menjadi permasalahan 

nelayan karena terkendala cuaca, musim dan waktu penangkapan ikan.  

Melalui kemajuan teknologi masa kini, penulis mempunyai ide untuk 

merancang alat pemanggil ikan dengan memanfaatkan frekuensi suara 

agar mudah digunakan oleh nelayan atau  pemancing. Alat ini digunakan 

untuk menggeser metode dan alat tangkap yang tidak ramah lingkungan 

dalam penangkapan ikan, menggunakan mikrokontroler Arduino Nano 

dengan pembangkit gelombang sinus DDS AD9850 dan modul PAM 

8403 sebagai penguat sinyal. Hasil pengujian alat dengan menggunakan 

frekuensi suara ikan tilapia di kolam ukuran 10x5 meter yaitu ketika 

range frekuensi diatur pada frekuensi 500-1000 Hz didapati hasil respon 

perilaku ikan yang paling banyak mendekat pada frekuensi 800 -900 Hz 

dengan waktu ikan merespon pada 25 detik. Rata-rata ikan meresppon 

mendekati sumber suara pada waktu 30 detik dengan jumlah ikan yang 

berbeda-beda. Respon ikan yang paling bagus dari hasil pengujian pada 

kolam ukuran 1x1 meter yaitu pada frekuensi 600-800 Hz dengan jumlah 

ikan 4 ekor dan waktu yang diperlukan ikan untuk mendekat yaitu 30 

detik. 

 

Kata kunci : Frekuensi Suara , Arduino Nano, DDS AD9850 
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ABSTRACT 

Most of the fishing methods used by Indonesian fishermen still use 

traditional fishing methods and equipment such as floating lights 

commonly known as "ngoncor" and the technique of hitting the sea 

surface, namely "jegul". The fishing technique above is indeed simple and 

relatively economical, but it becomes a problem for fishermen due to 

weather, season and fishing time constraints. Through today's 

technological advances, the author has the idea to design a fish calling 

device by utilizing sound frequencies so that fishermen or anglers can 

easily use it. This tool is used to shift fishing methods and gear that are 

not environmentally friendly in fishing, using an Arduino Nano 

microcontroller with a DDS AD9850 sine wave generator and a PAM 

8403 module as a signal amplifier. The results of testing the tool using 

the sound frequency of tilapia fish in a 10x5 meter pond, that is, when the 

frequency range is set at a frequency of 500-1000 Hz, it is found that the 

results of the fish behavior response are the most  close at a frequency of 

800-900 Hz with the time the fish responds at 25 seconds. On average, 

the fish respond to the sound source within 30 seconds with different 

numbers of fish. The best fish response from the test results in a 1x1 meter 

pond, namely at a frequency of 600-800 Hz with a total of 4 fish and the 

time needed for the fish to get closer is 30 seconds. 

 

Keywords : Sound Frequency, Arduino Nano, DDS AD9850 
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Flowchart     :Diagram alir atau bagan diagram dengan simbol-    

simbol grafis yang menyatakan aliran al goritma secara 
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Set Point   : Nilai Acuan. 

Input          : Masukan. 

Output     : Keluaran. 

ON       : Kondisi aktif. 

OFF       : Kondisi tidak aktif. 

Error       : Kesalahan. 

Single mode : Mode tunggal. 

Stop       : Berhenti. 

Start      : Mulai. 

Box      : Kotak. 

NO      : Kondisi awal kontak.  

NC     : Kondisi tertutup. 

Switch       : Saklar. 

Delay       : Penunda waktu. 

HIGH      : Logika 1. 

LOW      : Logika 0. 

DC      :Arus searah. 

AC     :Arus bolak-balik. 
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