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ABSTRAK 

 
Sistem pengelolaan sampah menjadi isu yang semakin 

mendesak dalam upaya untuk mencapai keberlanjutan lingkungan. 
Dalam upaya ini, sistem conveyor telah muncul sebagai solusi yang 
efisien untuk mengelola sampah, termasuk sampah kaleng yang umum 
ditemukan di masyarakat. Mengeksplorasi perancangan dan 
implementasi sistem conveyor unutk mengotomalisasi proses 
pengelolaan sampah kaleng.  

Sistem conveyor ini di rancang untuk meningkatkan efisiensi 
dan efektivitas dalam pengelolaan sampah kaleng. Menggunakan 
teknologi pemisah otomatis, sistem ini mampu mengidentifikasi dan 
memisahkan kaleng dari sampah lainnya. Pendeteksian objek yang 
akurat dilakukan melalui penggunaan sensor canggih dan algoritma 
cerdas yang mengarahkan jalur conveyor secara tepat. 

Penggunaan sistem conveyor untuk pengelohan sampah kaleng 
memberikan manfaat ganda. Pertama, ia mengurangi ketergantungan 
pada tenaga kerja manusia, mengurangi potensi resiko kesehatan dan 
meningkatkan produktivitas dalam proses pengelolaan sampah. 
Kedua, dengan lebih efisien memliah sampah, sistem ini membantu 
dalam proses daur ulang kaleng, mendorong keberlanjutan lingkungan 
dan pengurangan limbah yang berakhir di tempat pembuangan akhir. 

Hasil eksperimen menunjukkan bahwa sistem conveyor kaleng 
dapat meningkatkan keberlanjutan dalam pengelolaan sampah dan 
berkontribusi pada upaya melindungi lingkungan. Meskipun 
tantangan teknis dan biaya penerapan awal mungkin ada, manfaat 
jangka Panjang dari sistem ini jelas melebihi investasi awal. Dengan 
demikian, sistem conveyor sampah kaleng menjadi solusi dan 
mencapai tujuan lingkungan yang berkelanjutan.  

Kata kunci : Sampah, PLC, Power Supply, Motor DC 
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ABSTRACT 

 
GarbageThe waste management system is becoming an 

increasingly pressing issue in efforts to achieve environmental 

sustainability. In this effort, the conveyor system has emerged as an 

efficient solution for managing waste, including cans that are 

commonly found in society. Exploring the design and implementation 

of a conveyor system to automate the canned waste management 

process. 

This conveyor system is designed to increase efficiency and 

effectiveness in managing canned waste. Using automatic separator 

technology, this system is able to identify and separate cans from other 

waste. Accurate object detection is carried out through the use of 

advanced sensors and intelligent algorithms that direct the conveyor 

path precisely 
The use of a conveyor system for canned waste management 

provides multiple benefits. First, it reduces dependence on human 
labour, reduces potential health risks and increases productivity in the 
waste management process. Second, by segregating waste more 
efficiently, the system assists in the recycling of cans, promoting 
environmental sustainability and reducing waste ending up in 
landfills.  

The experimental results show that the can conveyor system 
can improve sustainability in waste management and contribute to 
protect the environment. While there may be technical challenges and 
initial deployment costs, the long-term benefits of these systems clearly 
outweigh the initial investment. Thus, the canned garbage conveyor 
system becomes a solution and achieves environmental goals 

 
 

Keywords : Trash, PLC, Power Supply, DC motor 
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