PouTEmgAl;EGERI TUGAS AKHIR

DESAIN DAN IMPLEMENTASI ALAT PENCUCI
NETPOT HIDROPONIK BERBASIS ARDUINO

DESIGN AND IMPLEMENTATION OF AN
ARDUINO BASED HYDROPONIC NETPOT
WASHING DEVICE

Oleh :

ADI SETIAWAN
NPM.20.02.01.038

DOSEN PEMBIMBING :

ZAENURROHMAN, S.T., M.T.
NIP. 198603212019031007

GALIH MUSTIKO AJI, S.T., M.T.
NIP 198509172019031005

PROGRAM STUDI DIPLOMA |lIl TEKNIK ELEKTRONIKA
JURUSAN REKAYASA ELEKTRO DAN MEKATRONIKA
POLITEKNIK NEGERI CILACAP
2023






ﬁ

POLITEKNIK NEGERI
it TUGAS AKHIR

DESAIN DAN IMPLEMENTASI ALAT PENCUCI
NETPOT HIDROPONIK BERBASIS ARDUINO

DESIGN AND IMPLEMENTATION OF AN ARDUINO
BASED HYDROPONIC NETPOT WASHING DEVICE

Oleh :

ADI SETIAWAN
NPM.20.02.01.038
DOSEN PEMBIMBING :
ZAENURROHMAN, S.T., M.T.

198603212019031007

GALIH MUSTIKO AJI, S.T., MT.
198509172019031005

PROGRAM STUDI DIPLOMA IIITEKNIK ELEKTRONIKA
JURUSAN REKAYASA ELEKTRO DAN MEKATRONIKA
POLITEKNIK NEGERI CILACAP
2023



HALAMAN PENGESAHAN

DESAIN DAN IMPLEMENTASI ALAT PENCUCI NETPOT
HIDROPONIK BERBASIS ARDUINO

Oleh :

ADI SETIAWAN
NPM.20.02.01.038

Untuk Memperoleh Gelar Ahh Madya (A.Md)
Polltekmk Negen Cllacap

Disetujui oleh :

Penguji Tugas Akhir: Dosen 'vl"-_'é,mbimbing:

2. Hera Susanti, S.T., M.Eng.
NIP. 19860409201903201 1

Muhamad £S.S.T., MT.
NIP.198604282019031005

it


https://v3.camscanner.com/user/download

LEMBAR PERNYATAAN PERSETUJUAN PUBLIKASI
KARYA ILMIAH UNTUK KEPENTINGAN AKADEMIS

Sebagai mahasiswa Politeknik Negeri Cilacap, yang bertanda tangan di
bawah ini, saya:

Nama : Adi Setiawan

NPM :20.02.01.038

Demi pengembangan ilmu pengetahuan, menyetujui untuk
memberikan kepada Politeknik Negeri Cilacap Hak Bebas Royalti Non-
Eksklusif (Non-Exclusive Royalty Free Right) atas karya ilmiah saya
berjudul:

”DESAIN DAN IMPLEMENTASI ALAT PENCUCI NETPOT
HIDROPONIK BERBASIS ARDUINO”

beserta perangkat yang diperlukan (bila ada). Dengan Hak Bebas Royalti
Non-Eksklusif ini, Politeknik Negeri Cilacap berhak menyimpan,
mengalih media/format-kan, mengelolanya dalam bentuk pangkalan data
(database), mendistribusikannya, dan menampilkan / mempublikasikan
di internet atau media lain untuk kepentingan akademis tanpa perlu
meminta ijin dari saya selama tetap mencantumkan nama saya sebagai
penulis/pencipta.

Saya bersedia untuk menanggung secara pribadi, tanpa melibatkan
pihak Politeknik Negeri Cilacap, segala bentuk tuntutan hukum yang
timbul atas pelanggaran Hak Cipta dalam karya ilmiah saya ini. Demikian
pernyataan ini yang saya buat dengan sebenarnya.

Dibuat di : Cilacap
Pada tanggal : 10 Mei 2023

Yang menyatakan,

(Adi Setiawan)
NPM. 20.02.01.038



LEMBAR PERNYATAAN KEASLIAN TUGAS
AKHIR

Sebagai mahasiswa Politeknik Negeri Cilacap, yang bertandatangan
dibawah ini, Saya :

Nama : Adi Setiawan

NPM  :20.02.01.038

Menyatakan dengan sebenarnya bahwa penulisan Laporan Tugas
Akhir berdasarkan hasil penelitian, pemikiran dan pemaparan asli dari
penulis sendiri, baik dari alat (hardware), listing program dan naskah
laporan yang tercantum sebagai bagian dari Laporan Tugas Akhir ini. Jika
terdapat karya orang lain, penulis akan mencantumkan sumber secara
jelas.

Demikian Pernyataan ini saya buat dengan sesungguhnya, dan
apabila dikemudian hari terdapat penyimpangan dan ketidakbenaran
dalam pernyataan ini, maka saya bersedia menerima sanksi akademik
berupa pencabutan gelar yang telah diperoleh karena karya tulis ini dan
sanksi lain sesuai dengan norma yang berlaku di perguruan tinggi ini.

Cilacap, 10 Mei 2023
Yang menyatakan,

(Adi Setiawan)
NPM:20.02.01.038



ABSTRAK

Krisis lahan yang sedang dihadapi saat ini merupakan sebuah
tantangan bagi para petani. Penyebab krisis lahan ini adalah adanya
peralihan fungsi dari pertanian ke non pertanian seperti contohnya sawah-
sawah yang mulai dibangun menjadi perumahan. Salah satu inovasi yang
muncul ialah hidroponik. Hidroponik merupakan sebuah sistem bercocok
tanam tanpa menggunakan media tanah dan memberikan banyak manfaat
dibandingkan dengan sistem konvensional. Peralatan hidroponik yang
kotor dapat menyebabkan tanaman hidroponik dapat kekurangan nutrisi
dan meningkatkan risiko penyebaran penyakit atau hama ke sistem
hidroponik. Dengan begitu banyaknya netpot yang digunakan dalam
industri pertanian modern, hal ini tidak efektif dan efisien apabila
dibersihkan manual satu per satu. Diperlukannya alat yang dapat
digunakan secara otomatis dan efisien terhadap permasalahan tersebut
yaitu alat pencuci netpot hidroponik berbasis arduino. Metode penelitian
yang digunakan yaitu dengan mengumpulkan data melalui observasi dan
studi pustaka sehingga menghasilkan ide dan gagasan untuk membuat alat
pencuci netpot hidroponik berbasis arduino. Dari perancangan alat
menghasilkan blok diagram, alur kerja alat, kode program, hingga
implementasi alat. Hasil penelitian ini didapatkan sensor ultrasonik JSN-
SRO4T pada alat yang dapat mendeteksi keberadaan netpot pada jarak 20
sampai dengan 25 cm, alat dapat sekaligus mencuci 9 netpot pada waktu
20 detik dalam sekali proses pencucian. Hasil pencucian netpot dengan
menggunakan alat dapat membersihkan netpot dengan baik sesuai dengan
hasil pencucian netpot yang dilakukan dengan cara manual.

Kata kunci : Netpot, Arduino, Hidroponik



ABSTRACT

The current land crisis is a challenge for farmers. The cause of
this land crisis is the transition of functions from agriculture to non-
agriculture such as rice fields that have begun to be built into housing.
One of the innovations that emerged was hydroponics. Hydroponics is a
farming system without using soil media and provides many benefits
compared to conventional systems. Dirty hydroponic equipment can
cause hydroponic plants to lack nutrients and increase the risk of
spreading diseases or pests to the hydroponic system. With so many
netpots used in the modern agricultural industry, it is not effective and
efficient when cleaned manually one by one. The need for a tool that can
be used automatically and efficiently against these problems is an
Arduino-based hydroponic netpot washer. The research method used is
by collecting data through observation and literature studies so as to
generate ideas and ideas for making Arduino-based hydroponic netpot
washers. From tool design generating block diagrams, tool workflows,
program code, to tool implementation. The results of this study obtained
the JSN-SRO4T ultrasonic sensor on the tool that can detect the presence
of netpots at a distance of 20 to 25 c¢m, the tool can simultaneously wash
9 netpots within 20 seconds in one washing process. The results of
washing the netpot using a tool can clean the netpot well according to the
results of washing the netpot done manually.

Keywords : Netpot, arduino, Hydroponic
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