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ABSTRAK 

 

Krisis lahan yang sedang dihadapi saat ini merupakan sebuah 

tantangan bagi para petani. Penyebab krisis lahan ini adalah adanya 

peralihan fungsi dari pertanian ke non pertanian seperti contohnya sawah-

sawah yang mulai dibangun menjadi perumahan. Salah satu inovasi yang 

muncul ialah hidroponik. Hidroponik merupakan sebuah sistem bercocok 

tanam tanpa menggunakan media tanah dan memberikan banyak manfaat 

dibandingkan dengan sistem konvensional. Peralatan hidroponik yang 

kotor dapat menyebabkan tanaman hidroponik dapat kekurangan nutrisi 

dan meningkatkan risiko penyebaran penyakit atau hama ke sistem 

hidroponik. Dengan begitu banyaknya netpot yang digunakan dalam 

industri pertanian modern, hal ini tidak efektif dan efisien apabila 

dibersihkan manual satu per satu. Diperlukannya alat yang dapat 

digunakan secara otomatis dan efisien terhadap permasalahan tersebut 

yaitu alat pencuci netpot hidroponik berbasis arduino. Metode penelitian 

yang digunakan yaitu dengan mengumpulkan data melalui observasi dan 

studi pustaka sehingga menghasilkan ide dan gagasan untuk membuat alat 

pencuci netpot hidroponik berbasis arduino. Dari perancangan alat 

menghasilkan blok diagram, alur kerja alat, kode program,  hingga 

implementasi alat. Hasil penelitian ini didapatkan sensor ultrasonik JSN-

SR04T pada alat yang dapat mendeteksi keberadaan netpot pada jarak 20 

sampai dengan 25 cm, alat dapat sekaligus mencuci 9 netpot pada waktu 

20 detik dalam sekali proses pencucian. Hasil pencucian netpot dengan 

menggunakan alat dapat membersihkan netpot dengan baik sesuai dengan 

hasil pencucian netpot yang dilakukan dengan cara manual.  

 

Kata kunci : Netpot, Arduino, Hidroponik 
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ABSTRACT 

The current land crisis is a challenge for farmers. The cause of 

this land crisis is the transition of functions from agriculture to non-

agriculture such as rice fields that have begun to be built into housing. 

One of the innovations that emerged was hydroponics. Hydroponics is a 

farming system without using soil media and provides many benefits 

compared to conventional systems. Dirty hydroponic equipment can 

cause hydroponic plants to lack nutrients and increase the risk of 

spreading diseases or pests to the hydroponic system. With so many 

netpots used in the modern agricultural industry, it is not effective and 

efficient when cleaned manually one by one. The need for a tool that can 

be used automatically and efficiently against these problems is an 

Arduino-based hydroponic netpot washer. The research method used is 

by collecting data through observation and literature studies so as to 

generate ideas and ideas for making Arduino-based hydroponic netpot 

washers. From tool design generating block diagrams, tool workflows, 

program code, to tool implementation. The results of this study obtained 

the JSN-SR04T ultrasonic sensor on the tool that can detect the presence 

of netpots at a distance of 20 to 25 cm, the tool can simultaneously wash 

9 netpots within 20 seconds in one washing process. The results of 

washing the netpot using a tool can clean the netpot well according to the 

results of washing the netpot done manually. 

 

Keywords : Netpot, arduino, Hydroponic  
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