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ABSTRAK 
 

Perdagangan produk sparepart, termasuk baut, sampai saat ini 

memiliki permintaan pasar yang cukup tinggi. Namun, penghitungan 

jumlah baut saat ini masih dilakukan secara manual, yang memakan 

waktu dan tenaga lebih sehingga kurang efisien. Oleh karena itu, dalam 

Tugas Akhir ini, dibuat sebuah timbangan penghitung jumlah baut 

sebagai solusi yang lebih efisien dan efektif untuk mengatasi masalah 

tersebut. Alat ini dilengkapi dengan sensor berat load cell untuk 

mengukur berat baut dan mikrokontroler Arduino sebagai pemroses 

sistem utama untuk menghitung jumlah baut. Kelebihan alat ini adalah 

kemampuan untuk menampilkan data yang dihitung ke Microsoft Excel 

menggunakan kabel yang terhubung ke laptop. Dengan menggunakan alat 

ini, menghitung jumlah baut dapat dilakukan secara efisien, karena 

menghemat waktu, dan tenaga dalam proses penghitungan. Metode yang 

digunakan dalam Tugas Akhir ini meliputi studi literatur, observasi 

peralatan yang sudah ada, perancangan sistem, pengujian alat, perbaikan 

alat, dan penyusunan laporan. Berdasarkan hasil pengujian, data yang 

dihitung dan ditampilkan alat dapat juga dilihat pada Microsoft Excel 

dengan jelas. Pengujian ini menggunakan sensor load cell dengan akurasi 

sensor mencapai 97,98% dan presisi sensor mencapai 99,98%. Untuk 

hasil pengujian perhitungan jumlah baut, akurasinya mencapai 99,48% 

karena alat mengalami 2 kesalahan dari 10 kali percobaan dengan 

persentase keberhasilan sebanyak 80%. 

 

Kata kunci : Penghitung jumlah baut, Sensor load cell, Modul 

mikrokontroler Arduino, Perdagangan sparepart, Timbangan counting 
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ABSTRACT 
 

The trade of spare part products, including bolts, has maintained 

a considerably high market demand up to the present time. However, the 

manual calculation of bolt quantities is still prevalent, which consumes 

additional time and effort, leading to inefficiency. Therefore, within this 

Final Project, a bolt counting scale is developed as a more efficient and 

effective solution to address this issue. This device is equipped with a load 

cell weight sensor to measure the weight of bolts, and an Arduino 

microcontroller serves as the main processing system for calculating bolt 

quantities. The advantage of this tool lies in its capability to display 

calculated data to Microsoft Excel through a connected laptop cable. By 

utilizing this tool, the counting of bolts can be conducted efficiently, 

saving time and energy during the calculation process. The final project 

methodology encompasses literature review, observation of existing 

equipment, system design, device testing, device improvement, and report 

compilation. Based on the testing results, the data calculated and 

displayed by the device can also be clearly viewed in Microsoft Excel. 

This testing employs a load cell sensor with a sensor accuracy of 97.98% 

and a sensor precision of 99.98%. In terms of the testing results for bolt 

quantity calculation, its accuracy reaches 99.48%, as the device 

encountered 2 errors out of 10 trials, resulting in an 80% success rate. 

 

Keywords: Bolt counting device, Load cell sensor, Arduino 

microcontroller module, Spare part trade, Counting scale  
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