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ABSTRAK 

 

Kandang merupakan salah satu komponen penting dalam 

pengelolaan ternak unggas dan memerlukan perhatian khusus. Kegunaan 

kandang adalah untuk memberikan kenyamanan bagi hewan ternak. 

Kebersihan kandang ayam perlu diperhatikan demi meningkatkan 

kualitas ayam. Kotoran pada kendang ayam perlu dibersihkan agar tidak 

menumpuk Penyebab kotoran ayam menumpuk adalah pembersihan 

yang dilakukan secara manual. Pembersihan secara manual memakan 

waktu lama bagi peternak. Berdasarkan permasalahan tersebut maka 

perlu adanya suatu alat yang dapat memudahkan peternak dalam menjaga 

kebersihan kendang. Alat ini dibuat dengan konveyor dan menggunakan 

sensor load cell dan dikendalikan oleh mikrokontroler Arduino Mega. 

Alat bekerja berdasarkan waktu yang dapat diatur melalui aplikasi 

android.  Sensor load cell akan memantau berat wadah penampung 

kotoran apabila kotoran sudah mencapai berat 500 gram maka buzzer 

menyala lalu servo akan membuka pintu pada alas wadah dan membuang 

kotoran ke dalam plastik dan sistem akan mengirim data ke aplikasi 

android menggunakan ESP 8266 Wemos D1 Mini dengan koneksi 

internet. Hasil pada alat ini adalah konveyor dapat bekerja  membuang 

kotoran dengan menempuh waktu rata-rata sekitar 20 detik untuk satu 

kali putaran setpoint juga monitoring dilakukan melalui LCD dan aplikasi 

yang menampilkan hasil pembacaan berat wadah penampungan kotoran 

dengan prosentase error sebesar 0.00826 %., buzzer berbunyi dan wadah 

membuang kotoran ke dalam plastik ketika mencapai berat 500 gram. 

 

Kata Kunci: Kandang Ayam, Load Cell, Konveyorakan negara 
agraris dimana 40% mata pencaharian penduduknya adalah petani. Padi 

adalah salah satu tanaman budidaya petani yang paling banyak ditanam 

di Indonesia, hal tersebut dikarenakan penanaman padi tidak terlalu 

mengandalkan musim (musim kemarau atau musim hujan), banyaknya 

masyarakat yang memilih menanam padi di karenakan mayoritas 

makanan pokok penduduk Indone 

sia. Badan Pusat Statistik (BPS) mencatat produksi beras pada 2021 

mencapai 31,36 juta ton. Angka produksi tersebut diperoleh dari luas panen 

padi tahun 2021  
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ABSTRACT 

 

Cages are one of the important components in poultry management 

and require special attention. The purpose of cages is to provide comfort 

for farm animals. The cleanliness of the chicken coop needs to be 

considered in order to improve the quality of the chicken. Manure in 

chicken cages needs to be cleaned so that it does not accumulate. The cause 

of chicken manure accumulation is manual cleaning. Manual cleaning 

takes a long time for farmers. Based on these problems, it is necessary to 

have a tool that can facilitate farmers in maintaining the cleanliness of the 

jug. This tool is made with a conveyor and uses a load cell sensor and is 

controlled by an Arduino Mega microcontroller. The load cell sensor will 

monitor the weight of the dirt container if the dirt has reached a weight of 

500 grams then the buzzer lights up then the servo will open the door on 

the base of the container and throw the dirt into the plastic and the system 

will send data to the android application using ESP 8266 Wemos D1 Mini 

with an internet connection. The result of this tool is that the conveyor can 

work to remove dirt by taking an average time of about 20 seconds for one 

round of the setpoint as well as monitoring is done through the LCD and 

application that displays the results of reading the weight of the dirt storage 

container with a percentage error of 0.00826%, the buzzer sounds and the 

container removes dirt into plastic when it reaches a weight of 500 grams. 

 

Keywords: Chicken Coop, Load Cell, State Conveyor content 
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