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ABSTRAK 
 

Walkie talkie secara umum dikenal sebagai radio panggil atau 

transceiver genggam. Berdasarkan definisinya walkie talkie merupakan 

sebuah alat atau perangkat komunikasi genggam dua arah yang dapat 

mengkomunikasikan dua orang atau lebih dengan menggunakan 

gelombang radio sebagai media transmisinya. Kebanyakan walkie talkie 

dipergunakan untuk melakukan komunikasi suara dengan mendengar 

dan berbicara secara bergantian sehingga dikenal juga dengan sebutan 

radio dua arah. Dalam kegiatan pendakian gunung di Indonesia sendiri 

sering kali menggunakan perangkat ini untuk metode komunikasi, 

namun salah satu kelemahan perangkat ini pada saat  pendakian adalah 

keterbatasan pengetahuan pengguna dalam memahami medan dan lokasi 

di gunung sehingga penyampaian informasi kurang akurat. Dalam kasus 

pendakian gunung kadang kala ditemukan orang yang hilang atau 

tersesat ketika melakukan perjalanan atau pendakian di gunung. 

Penyebab utama banyaknya kasus pendaki yang tersesat dan hilang di 

gunung dikarenakan kurangnya informasi tentang jalur dan medan 

pendakian. Penelitian ini merancang sebuah sistem emergency portable 

pada ransel pendaki berbasis IoT dan komunikasi LoRa untuk mengatasi 

masalah tersebut, nantinya pendaki akan diberi sebuah alat portable 

yang bisa dengan mudah diletakan didalam ransel maupun digantung 

diluar ransel, dalam perangkat tersebut dilengkapi dengan sebuah 

tombol emergency yang akan mengirimkan lokasi terkini pendaki ke pos 

pendakian. Adapun perangkat yang digunakan untuk membangun alat 

ini berupa Node MCU Esp 32, LoRa Module E220 400T22D, GPS 

Module Neo-6M. Berdasarkan hasil pengujian keseluruhan sistem 

emergency didapati jarak radius 1400 meter untuk alat ini berfungsi 

dengan baik. Sedangkan pada jarak radius diatas 1400 meter alat mulai 

mendapatkan gangguan dimana data tidak diterima oleh perangkat 

master(receiver). 

 

 

Kata Kunci  : Emergency Button Portable, LoRa E220 400TD, 

NodeMCU ESP32, Modul GPS,  MIT APP Inventor, Aplikasi 

Smartphone. 
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ABSTRACT 

 
Walkie talkie is commonly known as a handheld transceiver. By 

definition, a walkie talkie is a two-way handheld communication device 

that can communicate with two or more people using radio waves as a 

medium of transmission. Most walkie talkies are used to perform voice 

communication by listening and speaking alternately so they are also 

known as two-way radio. In mountain climbing activities in Indonesia 

itself often use this device for communication methods, but one of the 

weaknesses of this device at the time of climb is the limitation of user 

knowledge in understanding the field and location in the mountain so 

that the delivery of information is less accurate. In the case of mountain 

climbing, sometimes people are found missing or lost while traveling or 

climbed in the mountains. The main cause of the number of cases of lost 

and missing climbers in the mountains is the lack of information about 

the tracks and the climbing field. The research has designed a portable 

emergency system on an IoT-based climbing backpack and LoRa 

communications to address the problem, later climbers will be provided 

with portable devices that can be easily placed inside or outside the 

backpack, in the device is equipped with an emergency button that will 

send the climber's current location to the escalation post. As for the 

devices used to build this device, the Node MCU Esp 32, the LoRa 

Module E220 400T22D, the GPS Module Neo-6M. Based on the overall 

test of the emergency system, a radius of 1400 meters has been found for 

this device to work properly. At a radius of more than 1,400 meters, the 

device starts getting interference where the data is not received by the 

master device. 

 

Keywords: Portable Emergency Button, LoRa E220 400TD, NodeMCU 

ESP32, GPS Module, MIT APP Inventor, Smartphone Application. 
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